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1. Modern járműdinamikai rendszerek számítógépes analízise, és szabályozóinak előzetes 

tervezése. Témavezető: Prof. Dr. Szabolcsi Róbert. 

2. Felszíni kutató robotok koncepcionális, és előzetes tervezése. Témavezető: Prof. Dr. 

Szabolcsi Róbert. 

3. Pilóta nélküli légijármű rendszerek (UAS) repülésszabályozó rendszereinek előzetes 

számítógépes tervezése. Témavezető: Prof. Dr. Szabolcsi Róbert. 

4. Pilóta nélküli légijármű rendszerek (UAS) repülésbiztonságának kérdései. 

 

 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 


