Szakdolgozat -témakiírás
Feladat:

Tervezzen meg és kivitelezzen egy elektronikus mobilrobot-töltőállomást.

Feladat leírása és részletezése:

 A MEI, Intelligens szoba laboratóriumában működő mobilrobot (MobiRobi) számára kell megtervezni és elkészíteni az elektronikus töltőállomást. A töltőállomásnak két része van:

· Falra szerelhető stabil töltő rész, csatlakozó aljzat
· Mobilroboton lévő csatlakozó rész, mely tartalmazza az akkumulátorokat is
A falra szerelhető stabil töltőrésznek tartalmaznia kell: 
1. Töltőelektronikát (külön feladat is lehet, de a véglegesnek tartalmaznia kell, pl.: BSc – szakdolgozat lehet, lásd lejjebb)

2. Rávezető síneket

3. Csatlakozás megoldását

4. Mikrokapcsolót, mely a töltés kezdetét jelzi az elektronikának 

5. Esztétikus kivitelezést

A mobilroboton lévő résznek tartalmaznia kell:

1. akkumulátorokat

2. csatlakozó részt

További feladatok:

A töltőállomáson helyet kell hagyni egy jeladónak, a mobilroboton pedig egy vevőnek, melyek akkor lépnek működésbe, ha a mobilrobotnak az energiaszintje egy bizonyos adott küszöbenergia alá esett és szükség van az akkumulátorok feltöltésére. A jeladó-vevő feladata a mobilrobotot a legrövidebb úton „odavezetni” a töltőállomáshoz. 

Szükséges ismeretek: 

Alapvető gépészeti tervezési ismeretek

Alapvető elektronikai ismeretek

Konzulens: 

Nagy István
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Szakdolgozat –témakiírás – BSc szakdolgozat
Feladat:

Tervezze meg és készítse el egy elektronikus mobilrobot-töltőállomást (MobiRobi) elektronikáját.

Feladat leírása és részletezése:

 A MEI, Intelligens szoba laboratóriumában működő mobilrobot (MobiRobi) számára kell megtervezni és elkészíteni az elektronikus töltőállomás elektronikáját. 

A töltéssel kapcsolatos elvárások: a töltőnek legyen két üzemmódja:

· kisütés és töltés

· csak töltés

A töltést végző elektronika összetevői: 

1. maga az elektronika, melynek bemenete: (220V, 

2. kimenete: a töltőáram, 

3. töltést jelző kijelzés: piros LED dióda (villogjon, mikor tölt), 

4. töltés befejezését jelző kijelző: zöld LED dióda (folyamatosan világítson, mikor kész a töltés)  

További feladatok:

A töltőállomáson kellene lennie egy jeladónak, a mobilroboton pedig egy vevőnek, melyek akkor lépnek működésbe, ha a mobilrobotnak az energiaszintje egy bizonyos adott küszöbenergia alá esett és szükség van az akkumulátorok feltöltésére. A jeladó-vevő feladata a mobilrobotot a legrövidebb úton „odavezetni” a töltőállomáshoz. 

Szükséges ismeretek: 

Alapvető gépészeti tervezési ismeretek

Alapvető elektronikai ismeretek

Konzulens: 

Nagy István

_1394095425.doc

