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Szerszamkatalogusok

Nagyolés horonymaras, minéség GC1020
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Optimalizalas

Matematikai modell amely figyelembe veszi az MKGS
rendszer valamennyi elemének képességét, korlatait.

A matematikai modell elemei:
Feltételrendszer
Célfuggvény
Eltartam dsszefiiggés
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Feltételrendszer

A feladat korlatainak meghatarozasa.

A korlatfiggvények lehetnek:

« Homogén korlatok
*El6tolas
*Fordulatszam

¢ Inhomogén korlatok

1.1.1 Eldtolas korlatok

e szerszamgép minimalis éx maximalis eltolaga

fgrun gmaz
o aszerszamra megengedett minimalis és maximalis elotolas
Topmin < T < formax
o afeliileti érdességgel osszefiiggd eldtolaskorlat
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e sth.

1.1.2 Fordulatszam korlatok

* 4 szerszamgép minimalis ég maximalis fordulatszama

Igmin < 1L < Tgpag

* aszerszanwa megengedett minimalis és maximalis vagosebességbol

ado do fordulatszam

DNszmin = 1 = Nspmax

az éltartam Gsszefligg
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Célfiggvény

1.2.1 Mininmdlis koltség célfiiggvénmy
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1.2.2 Maximdlis terelékenvség célfiiggvem
t=t+ 1t
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Eltartam dsszefiiggés

1.3 Eltartam dsszefiiggés

Taylorféle  T=Cpwy g™ s f 1,

Keresési tartomany

A feltételrendszer abrazolasa lz n - lg f koordindta rendszerben
lg f

o felso korlatok kozul a legkisebb

® also korlatok kozil a leanagyobb

A -45° -0% egyenes mentén az n*f szorzat allando.

valamint a szerszam éltartam (T) né
TI>TE>T3

K;=allandé
! K csblken

Ky csokleen

= K esokken

Optimum esélyes hatarvonal

1. Tétel: Az optinuimesélyes pontok meértani helye ott van, ahol a
tartomany belsejébol inditott -4
tartomany hatarat.

-08 egyenes metszi a

- 71 Z
Optimalas
2. Tétel: Ha a célfiiggvénynel létezik lokalis szélsdértéke és az a

tartomanyon belitl van, akkor az egyben az optimum pont is

Mas esetben csak valamelyik sarokpont lehet




2011.02.24.

Szélséerték szamitas
Szélsdérték meghataroza

A szélsoertekhez tartozo éltartam: I, =
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Az optimalas algoritmusa:

Az eljaras algoritmusa

i

. Kiszamitjuk az eltartam ertélet az 1. pontban (T)).

(&

Kiszamitjuk az 1-2. szakaszra a Ty értékeét (Ten).

e

Ha T =T, akkor az 1. pont az optimalis.

Ha Ty< Tey . kiszamitjuk To-t.

=

o

. Ha Ty=Tey. akkor Tiy-hez tartozé pont az optimalig.
6. Ha Ty<Tgy. akkor az eljarast megismeteljik a 2. pontra (Ty) ésa

2-3. szakaszra (Te)

Optimalis fogasosztas

R : rahagyas
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FURAS
‘JAVASLATOK ES MEGOLDASOK
|PROBLEMAK l H
A fiir6 homlokoldali térése % 5 % x|
Kops a furé kiilss at é
opas a 10rd kilsd atmérsjen % - %%
Wéret alatifelot furat
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Szerszampalyak tervezése

Altalanos szempontok:

« Biztositsa a leggyorsabb végrehajtast.
« Kerllje el a nem megmunkalt feliileteket.
« Kerilje el a készulék elemeket.

CAM modulok

Esztergalas
2+Y% D maréas
3D maras

5D maras
Huzalszikra
Mérés

Utk6zésvizsgalat
Grafikus szimulacio
Szerszamadatbazis

NC program generator
Posztpocesszor szerkesz

Mozgasciklusok

Sikmaréas

Horonymaras
Profilmaréas

Zsebmaras

Faras

3D nagyolas

3D simitas
Maradékanyag eltavolita
5D nagyolas

5D simitas

Gyorsmarasi ciklusok
Speciélis mozgasciklusok

CAM ciklus
el

NogorwNE

Szerszamgép definialas
Szerszam definidlas
Mozgasciklus valasztas
Paraméterek megadasa
Geometria kijeldlése
Szimulacié

NC program generalas
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CAM rendszerek
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