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* Bonyolult alkatrészek eredetirdl torténd modellezése

e Abban az esetben alkalmazzak, ha nem ismertek a feluletet
alkoto gorbek és feluletek.

A folyamatot, amivel valos , fizikai” modellbol CAD modellt
epitunk REVERSE ENGINEERING-nek hivjuk.
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3D szkenneles

A Reverse Engineering ket fo lepése:

- 3D szkennelés,

- Szkennelési eredmény feldolgozasa.

Miiveleti sorrendje:

Alkatrész

Pontfelho

Modellépités

Ellenorzes




3D szkenneles

* Pontfelho a szkenner altal letrehozott digitalis
ponthalmaz.

» A digitalizalt modellel szembeni igenyeket (pontossag,
alakhiseg) elore tudni kell, mert ettdl fugg:
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- pontfelho sirisége,

- a szkennelesi eljaras
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3D szkenneles

Modellépités, rekonstrukcié a pontfelho tovabbi feldolgozasa,
ami lehet:

» Egylépcsos— pontfelhd exportalasa CAD rendszerbe,

e Tobblépcsos— szkenner sajat szoftverével készil el a
feluletmodell

Megoldando feladatok:
» Pontanomaliak kiszlreése,

* Tobbiranyu felvetelek osszeflzese.




[ 3D szkennelési ]

eljarasok
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[ Passziv eljarasok ]
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e Szonar (Hangradar)
* Radar (Mikrohullam)

* Shape-from-shading (SFS)
* Shape-from-stereo

* Shape-from-focus

* Shape-from-motion

[ Aktiv eljarasok
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* Fény mintazat
* Interferométer (Moiré eljaras)

* Frekvencia modulalt koherens

\_(FMCLR)

Haromszogelés (lIézrpont + 1-2 CCD kamera)

* Fényvisszaverodés mérés (Time-of-Flight TOF)

lézer radar
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Szkennelesi eljarasok

* kontakt vagy erintkezo eljaras: darab és a
berendezes merofeje érintkezik,

* nem-kontakt eljarasok: a mero elem nem
erintkezik a darabbal.




Kontakt szkenneles

Erint6-kapcsolos fejek
Elonyei:

pontos;

olcso;

kis tapintasi ero.
Hatranyai:

lassu (keves pont/perc)




Kapcsolo tapintofej elve

Erintés hatasara
megszakado aramkor

munkadarab Szabalyos tapintogomb
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Kontakt szkenneles

Analog (merev tapintos) fejek
Elonyei:

pontos;

gyors (sok pont/perc);

nagy surusegu letapogatas.
Hatranyai:

nagyobb tapintasi ero.




Szkenning tipusu — folyamatos meres

* Pontrol-pontra valo méres (kapcsolo tipus) kibovitése
folyamatos meresre.
* A munkadarabbal valo folyamatos éerintkezes.

e Meghatarozott palyan valo mozgas (szabalyozas).




Eszkozok

* Koordinata merogep
> Merev felepites
> Pontos

> Programozhato
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Eszkozok

o Merokar
o Flexibilis alkalmazas
> Mozgathato

o Kézi mukodtetes







CSS — Cross Section Scanning
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2D szkenneles

Modellépités
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Alkalmazasok

Castings Turbine blades Plastics

Medical Material testing Paleontology Archeology

Ureges alkatreszek,
Belso felepites,



Zarvanyok az
ontvényben

®halazs@bgk.uni-obuda.hu 18



MRI — magneses rezonancia

2D tomografy data
(cross sections of the skull)

Creation 3D model of the SKULL
using tomography data

==

Finite element analysys

Displacements distribution Vion Mises stress




Sonar (hangradar) - Terkepeszet
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SFS — Shape-From-Shading
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