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Térbeli alakzat ábrázolása síkban
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Térbeli alakzat ábrázolása síkban

1ξ tengely irányában a ’-el jelölt 
távolságok megegyeznek.

111 cos' αxc=
a ** jellel jelölt távolság:

222 cosαxc=∗∗
a ∗ jellel jelölt távolságok 

megegyeznek egymással.

111 sinαxc=∗
a # jellel jelölt távolság:

222 sin# αxc=
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Térbeli alakzat ábrázolása síkban
Az r három dimenziós helyvektor

1ξ tengely irányú vetületének 
abszolút értéke:

1112221 coscos ααξ xcxc −=
Az r három dimenziós helyvektor

2ξ tengely irányú vetületének 
abszolút értéke:

222111332 sinsin ααξ xcxcxc −−=
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Térbeli alakzat ábrázolása síkban
A térbeli r vektor leképzése a síkbeli ρ
vektorrá egy mátrixszorzással lehetséges.

rA ⋅=ρ

Az A mátrix az un. axonometria mátrix.
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Izometrikus axonometria
paraméterek:

°== 3021 αα

1321 === CCC

Az axonometria mátrix:
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Frontális axonometria
Paraméterek:

°= 451α
°= 02α

2

1
1 =C

132 == CC

Az axonometria mátrix:
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Dimetrikus axonometria
Paraméterek:

'1041875,0
8

7
1 °=== arctgarctgα

'107125,0
8

1
2 °=== arctgarctgα

658,0sin 1 =α
752,0cos 1 =α
125,0sin 2 =α
992,0cos 2 =α

Az axomonetria mátrix:
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Ábrázolás axonometriában
Példa:

Ábrázolandó a P1, P2, P3, P4, P5, P6, P7, P8
sarokpontú kocka frontális axonometriában.
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Ábrázolás axonometriában
Példa:

Az axonometria mátrix:
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